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TÓM TẮT  Bài báo trình bày cơ sở xây dựng hệ truyền động nhiều động cơ có mối liên hệ động học 

chéo, điều khiển ổn định tốc độ trên cơ sở động cơ xoay chiều. Nghiên cứu đánh giá mô hình mô phỏng trên 

Matlab-Simulink. 

ABSTRACT The article presents the basis of creating a multi-motor drive system that contains links of 

mutual kinetics, controlling speed stably on an AC motor. It also conducts a research and evaluation on 

Matlab-Simulink simulation model. 
 

 

 

 

 

 


