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RESEARCHING, MANUFACTURING THE SUPERVISORY CONTROLLER IN 
THE SMART PARKING SYSTEM, BASED ON IMAGE PROCESSING USING 
LABVIEW 

Trần Thị Kim Dung, Vũ Ngọc Tuấn, Nguyễn Thị Hòa, Vũ Thị Thắng 
Trường Đại học Sư phạm Kỹ thuật Nam Định 

TÓM TẮT 

Nghiên cứu này trình bày một cách tiếp cận việc chế tạo bộ điều khiển giám sát cho hệ thống trông giữ xe thông 
minh trên cơ sở thu thập và nhận dạng biển số xe sử dụng ngôn ngữ đồ họa LabVIEW. Ghi đọc thông tin của xe lên 
thẻ thông minh trên nền tảng của mô đun vi điều khiển Arduino. Điều khiển các thiết bị cho phép xe vào/ra tự động 
đảm bảo an toàn, chính xác và tối ưu không gian bãi xe. Nghiên cứu cũng là cơ sở luận chứng khoa học và thực 
nghiệm trong việc ứng dụng LabVIEW để giải quyết các bài toán xử lý ảnh nhằm triển khai các hệ thống: trông giữ xe 
thông minh; thu phí, cảnh báo, an ninh, giao thông thông minh.  

Từ khóa: Nhận dạng biển số xe, điều khiển giám sát, trông giữ xe thông minh, xử lý ảnh, LabVIEW. 

ABSTRACT 

This study presents an approach to manufacture the supervisory controller in smart parking system, based on the 
acquisition and processing image using LabVIEW. Information of license plates are read and written into or out of the 
smart card base in Arduino module. Controlling the devices permit the vehicles input/output to ensure safety, 
precision and optimization of parking space. The study is also basedon scientific evidence and experiment which deal 
with image processing problems to develop systems such as: smart parking, toll, warning, safety and smart 
transportation systems. 
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