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TÓM TẮT  Bài báo trình bày việc xây dựng bộ điều khiển vị trí mờ cho hệ truyền động bám với đối tượng phi 

tuyến phức tạp là động cơ servo đồng bộ xoay chiều ba pha điều khiển véc tơ. Các kết quả mô phỏng trên phần mềm 

Matlab-Simulink đã minh chứng tính đúng đắn và khả năng làm việc của bộ điều khiển vị trí mờ. 

Từ khóa: Hệ truyền động bám, bộ điều khiển mờ, điều khiển véc tơ. 

ABSTRACT  This paper we present the way to build a position fuzzy controller for tracking driver system with non-

linear and complexed object is three phases alternative synchronous servo motor controlled vector. The experiment 

results are simulated by Matlab - Simulink software proved that our proposal method is accuracy and ability of position 

fuzzy controller.  
Keywords: Tracking driver system, fuzzy controller, controller vector. 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


